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RESUMO: Neste trabalho foi empregada uma metodologia para avaliagdo da preciséo de um
sistema GPS (Sistema Global de Posicionamento) para coleta de amostra em Agricultura de
Precisdo. No campo experimental foram projetados 37 pontos dentro do perimetro do campo
por meio do programa AutoCAD, em grid regular com distancia entre pontos de 70 metros,
cada ponto foi composto por 6 repeticdes. Posteriormente os pontos foram localizados com uso
receptor Garmin Etrex. A porcentagem da diferenca entre os pontos projetados e localizados
em campo foi calculada. Os resultados indicaram diferencas na posicdo entre 0s pontos,
variando de 0 a 10 metros, com média de 5,10 metros.

PALAVRAS-CHAVE: GPS, pontos, amostragem, precisdo, agricultura de preciséo.

EVALUATION OF GPS PRECISION FOR DATA COLLECTION IN PRECISION
AGRICULTURE

ABSTRACT: In this work, a methodology was used to evaluate the accuracy of a GPS system
(Global Positioning System) for sample collection in Precision Agriculture. In the experimental
field, 37 points were projected within the perimeter of the field using the AutoCAD program,
in a regular grid with a distance between points of 70 meters, each point was composed of 6
repetitions. Subsequently, the points were located using a Garmin Etrex receiver. The
percentage of the difference between the projected points and those located in the field was
calculated. The results indicated differences in the position between the points, ranging from 0
to 10 meters, with an average of 5.10 meters.
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INTRODUCAO: Na geracdo de mapas, as representacbes das informacdes sobre as
coordenadas obtidas geralmente sdo elaboradas com a utilizacdo de técnicas de coletas de
coordenadas usando um receptor GPS. O uso de GPS na agricultura possibilita uma abordagem
localizada dos problemas dentro da propriedade rural. A aquisicéo e uso dessas ferramentas tém
detido um pleno avanco da Agricultura de Precisdo no Brasil. Para que se possa usar um GPS
para fins de Agricultura de Precisdo, é necessario que esse tenha acuracia de no minimo 2 m,
sendo essa suficiente para a maioria das aplicacdes; em algumas aplicacfes agricolas, pode ser
necessaria acuracia maior. A grande variabilidade de solos e condi¢gdes num mesmo talh&o da
fazenda é tratada diferentemente e, para tanto, é necessario que o GPS produza dados confiaveis
e consistentes (BALASTREIRE, 2001). Na agricultura de preciséo, diferente da amostragem
tradicional (onde uma amostra de solo representa uma gleba inteira), tem-se um nivel de
detalhamento muito maior porque também o nimero de amostras coletado é bem maior e
representa pequenas glebas, ou seja, de um a trés hectares. Amostragem de solo dentro desse
enfoque requer cuidados que vdo desde o numero de sub-amostras, profundidade de
amostragem, formas de amostragem e tamanho do grid amostral. A disponibilidade de GPS no
mercado é bastante diversificada; os receptores vém evoluindo a cada dia, minimizando a
interferéncia, melhorando blindagens e reduzindo ruidos. Os precos de GPS variam muito,
sendo 0s mais acessiveis a partir de US$ 300,00 e os mais caros podem custar US$ 40 mil. Essa
variacao no preco € basicamente devido a tecnologia utilizada no receptor. H4 modelos que séo
propicios para navegacdo e outros que sdo utilizados para levantamentos topograficos e que
chegam a ter precisao de 2 a 20 cm, como receptores geodésicos, utilizando o posicionamento
diferencial (REID, 1998).

MATERIAIS E METODOS: Com a utilizagio de um receptor Garmin Etrex20, foi realizada
a coleta dos pontos que circundam a area determinada para o trabalho, incluindo arvores, postes,
bacias de contencdo, construcdes, area de plantio experimental e estrada para escoamento;
Coleta feita com a funcdo Ponto de Passagem Médio do aparelho receptor. Os dados obtidos
foram transferidos para o Software MapSource, e posteriormente para o Software AutoCAD,
onde foi confeccionado o mapa de bordadura da area. Apds confec¢do, foram agregadas ao
mapa informacdes de locais destinados ao cultivo, locais onde circulam veiculos, areas de
preservacdo e construcdes. Cada uma dessas informacdes foi dividida em diferentes camadas
de edicdo. Com o mapa pronto, foi determinada no AutoCad uma grade para coleta do solo a
ser analisado, com células de 70x70m, e determinados os locais dos pontos de amostras e sub-
amostras, sendo 7 pontos por célula com disposicao hexagonal dos pontos de sub-amostras e 0
ponto de amostra principal centralizado (Figura 1).



RESULTADO E DISCUSSAO: No resultado da montagem do mapa, é possivel observar as
diferencas na posicdo entre os pontos projetados e amostrados (Figura 1). Essa diferenca teve

uma variagdo de 0 a 10 metros com média de 5,10 metros.
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Figura 1. Mapa da distancia entre pontos projetados e pontos amostrados.
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CONCLUSAO: A Agricultura moderna exige o uso de tecnologias para aumentar
produtividade, automatizar processos, conhecer as propriedades fisico-quimicas de sua area,
conhecer efetivamente as caracteristicas dela, entre outras coisas. Uma tecnologia que auxilia
muito no conhecimento de areas € a do GNSS. O custo X beneficio desta tecnologia é muito
bom, pois o0 gasto é relativamente baixo e o beneficio é alto. Apesar de conter erros, ela se
mostra muito interessante por permitir posterior correcao.
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